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TECHNOLOGICAL SYSTEM g

@ SYSTEM

52U (System) Ao NANVDINIUEINI9 Aneimosdouduly TECHNOLOGIGAL SYSTEM

UssNoULYIGRIYAWLATTININUSINAU LﬁaZﬁussaimqﬂszaaé
bEYIAU
o v & [ ' P
szuu 919 wun t@edlu 2 Uszean (duwn szuufwula
S55UBVIE ﬁuszuuﬁmgvéa%wﬁu

szuunmanalulad Wunguuosdousnee
Fsuaimosdruduludsznousdidaudu naze
Musrnfuioliiussainguseasd szuunis
matuladfiosddsznou @o ¢atlon (Input)
nseuInn1s (Process) waz waede (Output)
ArharuFuwusiu uonanitszuunis
mmiuiae‘imas‘jﬁay’aéﬁa%ﬂé’u (Feedback) tiio
avuaunishaulildaiuinguseasd

P a a P a v = a a5,
szuufinulusssuurd Ao sruufsssuvifadrsdw wForfluly
AIUSSSNUVIE U SruuaIRY9 luNe sSEUUNAANAUSIINY
s.m;ﬁ:ré SEUULHOYDIRIT SETUURYULIYULAD 6 szuvurala

szuuﬁagvéa%was‘ﬁu Ao szuufa¥rsdutNos UIUANNFEAIN
w50 w‘\‘iuﬂizﬁﬂ‘éﬂ'\wn'\sﬁ'\a'\umaaangsé W szuusa bW
szuuthdedintiy szuudzdn szuuLASoadudULeODSLIM Ingy
Foa15 wazlnsdwd

r — N—
flou ns:uluN1S Wawan
(INPUT) i (PROCESS) 5 (ouTPUT)

- V7% —

Uoyadoundu

(FEEDBACK)

WHUAINSEUUNINALLlaE

TECHNOLOGY ANALYSIS

AYSRAITAMIDIAUSENOUVDISETUY Fasznoudiaw catlon
— ASTUIUNIS ARG wazdoyadoundu tuszuunismatulad windsule
- VY
as,us"uun-“)lnn[lIIaﬂ arald wFaruunnsos szuuaz‘laia‘\ansaﬁ‘\a‘mai'\bgam'mé'mqﬂsmaé
fidiosn1slé a1s3smsiziszuunistnaluladarulsedirlamaudrdayvos

szuuniratnealulad Josd s SO N p % soesirlaid R x1
arsrusindulundazosdusinou Fsazdhlaigmarnidnlalunisuile

- _
Usznouamo caatdow (Input) ﬁa'uﬂwéaassazn‘xsgsaa%’nv‘\mmiuiaﬁ
Aszuauni1s (Process) wawnde A
(Output) wazursszuviidoya ),
doundu (Feedback) as@usznou SR A

oINA Wuldnso wdoudamazoodaoy

—

Fenwaazrsrusuwussurinols &
inaluladdurnsiuddaan %f @:;
Januseasm assyuinazrinan —
sdrlassuunisineluladdaols

LSININITALA LUTOUDAWSDI 593
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2¢195UsEANEAIW  wazdonynns

Tdsnuerourn LEIBAIWSTULNIILNA L1t LaTuotm50IWon01N @

szuumvinalulagngusou

szuunanaluladfidudon Ao szuunisnaluladfdsznoudsuszuudoy (subsystem)
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CODING &

MICRO:BIT

Micro:bit

Micro:bit Aouasalulaspaulnsalassuunaidnisaniiuu
viomsEaugiawaunlA0avAKSURIBUGULAZLENDBU
OwvAgukaakatguazawsailUiGlulasomsaw o 1a
WU Kusud 1nu uaziuses losdauaudakandod

AuauUauav Micro:bit

1. yunatdnuazwawivig : gunauszuiau 4x5 su.
2. (Juna : GYuna A ua: B AlUsunsuld
3.29 LED 5x5: E‘ims‘uuaouwauuuvﬁugw
Wwu sUmwkSadandu
4. [Gutgasiud :
- Accelerometer (5aANUIBY)
- MagneticSensor (1une)
- Light Sensor (3aa21ua3w)
- Temperature Sensor (309auKkn0)
5. msidouda :
- Bluetooth (dksuidoucdagunsaidu
- wasa Micro USB (ksutdagulAauassglw)
- dcie GPIO (drsutdaudadugUnsaimeuan)
6. msi@oulAa : sovsumsidoulAakaranu wu :
- Microsoft MakeCode
(udonTAaua: Javascript)
- Python
- Scratch

—| DIGITAL COMPASS |

WunAdialunsaviaflkauUs:Tosinulanuidoud

avslusieumswauunludaUuuluaivivav
microelectronics awwisagamsrituvaviduiAaviuly
uBUadansatnduunaidald MikiAadous:auFnaKin
Fuagouaune wWu LiwmialioasnanausauaaviAnN
Taszuu GPS Aawsauaavwaldududdiu k3o lansui
awnsasusiAnoluseuzould Wudu
WunAGINalgranmMsiMUASIgAZVAULTURALDU:
Son Boassannuidvvavauuulikdnlastuanid=undfio:
auisadaauuudikanlanld agwlsAdalumstdniuaso ki
tdoulndnuukdvmidondauuulikin Wuvataas Ko

kijoudav forvv:mikmsinAnvuaviduiiAasiann

sundula

ASUAYNY UdVIUA

MAGNETIC SENSOR " /¢ °

msidviu Micro:bit

- msiBouslAady : IKdksulGnua:§iBuduRdavmsisusmsigaulusinsy

- Tnsvviudi&ansaling : asatioudanuuaiaas Bulsas uazguasaisu o

- IAUL@:AIUOULAL : a$wiauidn o uaslgoiusouaudo LED

- STEM Education : tlukaviZautiaaausngimans inalulad SAdassumaas uaAtdamaans

magvlasvais Micro:bit

1. 309Kyl : lHGulastiudWaInaruKkDuazLldavNauukings LED

2. tnuduiia : 1§ MagneticSensor tWaadvinuKIAANMY

3. uimduLal : v A ua: B lumsiSuuaskganan

4. 1n3av30mstndaulkd : 1§ Accelerometer lumsyamsidgvrdonisiadaulkd

MagneticSensor (10uiA) vuuasa Micro:bit

MagneticSensor r3alutsasinauuiikdnuuuasa micro:bit WuklviulGusas
dArynydelRuasaauIsarivuRgIAUAANIYIA:aSIDIUAUULLIKANTAG wu Mmsriuldutlduia
K

a9na K3PAISIAAIIULSLUDVAUTULUIKENSDUCTY

AMsn1vIuvaY MAGNETICSENSOR

30aUUILIKEA : IBUBRSANUISANSIDIUANUITUYVAUULILIKEATUKUDY TulAsIinaan
(uT) Tatuunu X, Y, Z auuwsisdnsou (Total Magnetic Field) AudauainAizavivaiuunu

Mss:zUnANY : MagneticSensor a:3auus:k3vdukuvyavauuubikanlaniuuau X, Y
yav micro:bit AuALAD:UAaVIUKUIBBYA (0-360°) Gouandukdomuiduna (kise, 16,
asSugan, asiuan)

msUsuliguidutsas (Calibration) : Asuldviu MagneticSensor Asousn davrimsUsuligu
wuwsaslagmsidevuasalkiaauuringd LED Asunadiukuv walkigutsasuuugn

N -
'g
w E ‘;‘w

S

LnA0AUUAUDAISS:IV

ms{viu MagneticSensor uu micro:bit
ModwlAa (MakeCode - udonlAa) uaaviANIo

JAVASCRIPT

input.onButtonPressed(Button.A, function () {
basic.showNumber(input.compassHeading())

)

on button A ¥ pressed

show number compass heading (°)

*** Janaldu A magneticSensor 9:31uAINANIY La: micro:bit uaavwam
fiANYUUa LED AfiAnv:tduddiasiuydv 0-360 v ***

Usutisuidusasias q : kmananliudusksalivuluWuARdauuuLkdnusy wu thdaTwokdaulikdna1ds

* KaA@evASSUNIU : gUAsAITWIN WU Do kdadTwo a1asundumsiavavifutsasia

o 13AAU Accelerometer : WoluAMULLUETUMSIZOU WU WUAALUU 3D AfdvdvAsIBgvyavUasH

» MagneticSensor uu micro:bit WutASaviiandus:ToslidksumsiSausiaznaasvduWandrdadfnssuaiuisatinluasivlasvnisasivassA 1wu KUgUdnKInANIY!
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Sov s:uumvinalulad

AdASsSUN 1 nadaus:uu

1.1 VoulsunsuuliooNaI Ve oonUANWA 1.2 naaeuni1s16viu Simulator lagn1swyu Logo
laeliuAend1av compass heading (°) Tuerunercivg

UUmnaIlavInnIsnaaeunIsuAoNWA

** paaounisriniuvevlaalagnisorlvanavernsal

Adassun 2 naasvidgulusuasuuaavardnys NS EW twWauaanaA tnuddlavA1dava

2.1 ms)vuKuAIYUdIve nd 2.2 1U9u flow chart uaavyunauds
msriuvaviusuasuiduna

N = North fienwiio lulasiioniugm

E = East Riaoizuoon Iulasiorigm
S = South riefler lulasidoviayu

W. = West Rcorz3unn Iulasiorimmu




2.3 waulusunsuare blocks JavaScript KSo Python Liuiin wANIsNeAY
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Aoassun 3 Aanav:msidoulUsuasuy uaavdrdnusuania Ao 8 lagtww NE SENW S

3.1 ms>vunuAIgudIveg ndAy 3.2 1Wou flow chart uaavdunauds
mshivuvavlUsuasuiduin

N = North ienwiio Iulasioriugm
NE = NOrth EQSt NeT...........uueeeeeeeeeeeeaeeneane.
lulasioriugm

E = East fiao=3uoon [ulasioniymu
SE = SOUth EQSt NT.........ecoceeeeeeaeeeeaeeeannne.
Wlastoriugm

S = South nielel lulastiomiugm
SW = SOUth WeSt NAT...........eeeeeeeeaeeeeeeeeeaeennnnnn
lulasioriugm

W. = West Higror=duon Iulasidoniym
NW = NOrth WesSt MeT............ueeeeeeeeeeeeeeeeaeennnen.
Wlastoriugm
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